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Vorwort

Sehr geehrter Kunde,

bitte nehmen Sie sich die Zeit dieses Handbuch vollstandig
und aufmerksam durchzulesen. Es ist wichtig, dass Sie sich
vor der Inbetriebnahme mit den Vorschriften zur korrekten
Installation, den Bedienungselementen sowie mit dem si-
cheren Umgang Ihres Gerdtes vertraut machen.

Dieses Handbuch sollte immer in der Nahe des Gerates auf-
bewahrt werden, um im Zweifelsfall als Nachschlagewerk
zu dienen und gegebenenfalls auch etwaigen Nachbesitzern
ausgehandigt werden.

Die Bedienung und Wartung dieses Gerates birgt Gefahren,
welche Uber Symbole in diesem Handbuch verdeutlicht wer-
den sollen. Folgende Symbole werden im Text verwendet,
Bitte beachten Sie die jeweiligen Hinweise sehr aufmerk-
sam.

Sicherheitshinweis

Dieses Symbol markiert einen allgemeinen Hinweis,
deren Beachtung zu Ihrer personlichen Sicherheit
bzw. zur Vermeidung von Gerdteschaden dient.

Sicherheitshinweis elektrische Gefahr
Dieses Symbol markiert elektrische Gefahren fir Be-
nutzer- und Wartungspersonal.

Allgemeiner Hinweis
L._!l Dieses Symbol markiert Hinweise und praktische
Tipps fur den Benutzer.

Installation

A Die Installation und die Inbetriebnahme dieses Motors
samt der elektrischen Verbindungen missen von ei-
nem Fachbetrieb vorgenommen werden. Die Installa-
tion muss dem jeweils gultigem Recht und den jeweils
glltigen Vorschriften entsprechen. Der Fachbetrieb ist
flr die Einhaltung der entsprechenden Normen ver-
antwortlich. Besondere Sorgfalt gilt den Anschlissen
zur Herstellung eines Bezugspotentials und der Er-
dung. Stellen Sie vor Arbeiten am Motor immer sicher,
dass keine Netz- oder Restspannung anliegt.

Wir haben den Inhalt des Handbuches auf Ubereinstimmung
mit dem beschriebenen Geréat geprift. Dennoch kénnen Ab-
weichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir filr
die vollstandige Ubereinstimmung keine Gewé&hr berneh-
men. Die Angaben werden jedoch regelmaBig tberprift und
notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen
enthalten, welche sie Gber unsere Homepage einsehen kén-
nen. Sollten Zweifel in Bezug auf Eigenschaften oder Hand-
habung mit dem Gerat auftreten, so kontaktieren Sie uns
bitte vor der Installation oder Inbetriebnahme.
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5. Erstinbetriebnahme 9
Alle Bilder sind Symbolfotos und mussen mit der aktuellen g; E\&itrrlstt;r;?ehnmekontrolIen g
Ausflihrung nicht ibereinstimmen. Technische Anderungen, 5'3' AbschlieBende Kontrollen 9
Irrtimer und Druckfehler sind vorbehalten. =

ABei Schaden, die durch Nichtbeachtung der Anwei- 6. Instandhaltung und Reinigung 9
sungen in diesem Handbuchs entstehen, erlischt der 6.1. VorsichtsmaBnahmen 9
Garantieanspruch. Fir Folgeschaden, die daraus re- 6.2. Reinigung 9
sultieren, Gbernehmen wir keine Haftung. 6.3. Kontrolle nach der Inbetriebnahme 9
6.4. Wiederkehrende Wartung 9
Dieses Handbuch darf ohne schriftliche Genehmigung von 6.5. Wellenlager 10
Rotek weder vollstdndig noch teilweise in jeglicher Form und 6.5.1. Schmierintervalle in 10
mit jeglichen Mitteln elektronischer oder mechanischer Art 6.5.2. Lagertausch 10
reproduziert werden. Ein Zuwiederhandeln stellt einen Ver- 6.6. Demontage 10
stoB gegen geltende Urheberrechtsbestimmungen dar und 6.7. Montage 10
wird strafrechtlich verfolgt. Alle Rechte, insbesondere Ver- 6.8. Anzugsdrehmomente 10
vielfaltigungsrechte, sind vorbehalten. 6.9. Wartungshinweise 11
|..| Kontrolle der gelieferten Ware 7. Garantiebedingungen 11

,—~—| Nach Empfang des Gerates ist empfohlen zu kontrol-
lieren ob die Ware mit dem im Auftrag, Frachtbrief 8. Konformitéatserkldarung 11

oder Lieferschein angeflihrten Komponenten uber-

einstimmt. Entfernen Sie die Verpackung vorsichtig,

um das Gerat nicht zu beschadigen. Weiters sollte das

Gerat auf etwaige Transportschaden kontrolliert wer-

den. Sollte die Lieferung unvollstéandig oder bescha-

digt sein, informieren Sie unverziglich Ihren Handler.
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1. Aligemeine Sicherheitshinweise

Dieser Motor ist als Komponente fiir industrielle Nutzung
bestimmt (als Teil von Maschinen oder Anlagen), und kann
deshalb nicht wie Einzerhandelsware behandelt werden. Aus
diesem Grund richten sich die Anweisungen in diesem Hand-
buch vorrangig an qualifiziertes Fachpersonal.

Die Anweisungen in diesem Handbuch missen durch

Adie jeweils gliltigen gesetzlichen Vorschriften und
technische Normen erganzt werden. Sie ersetzen
keine Anlagenormen oder zusatzliche (auch nicht ge-
setzliche) Vorschriften, die aus Sicherheitsgriinden
erlassen wurden.

1.1. Risiken durch Strom

Da dieser Motor fir die industrielle Nutzung bestimmt
ist, miissen soweit zusatzliche SchutzmmaBnahmen er-
forderlich sind, diese vom verantwortlichen Installa-
teur ausgefiihrt und gewahrleistet werden.

rende und rotierende) Teile sowie heiBe Oberflachen.
Daher kann es bei Nichtbeachtung, der in diesem
Handbuch angeflihrten Anweisungen, zu schweren
Personen- oder Sachschaden kommen.

e Das Gerat darf nur von geschulten und qualifiziertem
Personal elektrisch angeschlossen werden. Die elektri-
schen Verbindungen (Phasen und Nullleiter) sowie falls
bendtigt die Erdung ist unter Berlicksichtigung der je-
weils glltigen Normen und Vorschriften herzustellen.

e Das Gerat nur mit elektrischen Systemen verbinden,
welche mit der Nennleistung, -Frequenz und -Span-
nung des Motors gem. Typenschild kompatibel sind.

e Keine Tatigkeiten am Gerat bei nassem oder feuchtem
Boden durchfihren.

o NIEMALS elektrische/elektronische Bauteile, nicht iso-
lierte Teile oder unter Spannung stehende Kabel berth-
ren.

o KEINE Flussigkeiten auf elektrische Teile spritzen

e Den Motor niemals bei gedéffnetem Anschlusskasten
oder abgenommener Lifterradabdeckung in Betrieb
nehmen.

e Wahrend des Betriebs dlirfen keine Tatigkeiten am Mo-
tor durchgefiihrt werden.

2 Es ist verboten Arbeiten an unter Spannung stehen-

2 Drehstrommotoren haben gefahrliche (spannungsfih-

den elektrischen Teilen durchzufiihren. Kontakt mit
spannungsfiihrenden Teilen kann todlich sein.

e Stellen Sie sicher, dass Wartungsarbeiten nur durch
qualifiziertes Fachpersonal durchgefiihrt werden.

e Vor Beginn von Wartungs-, Reinigungs- oder Repara-
turarbeiten muss die elektrische Versorgung unterbro-
chen und vor unbeabsichtigtem Zuschalten geschitzt
werden.

e Gebrochene, abgenitzte oder durch Brandkennzeichen
beschadigte Kabel missen ausgetauscht werden. Kor-
rodierte AnschluBklemmen immer wechseln.

1.2. Ausriistung

e Tragen Sie bei Wartungsarbeiten enganliegende Kleider
deren Enden mit Gummibandern geschlossen sind.

e Tragen Sie bei Tatigkeiten am Motor immer Sicherheits-
schuhe, Handschuhe, Schutzhelm und Gehérschutz ge-
maB den jeweils gliltigen Vorschriften zur Vermeidung
von Arbeitsunfallen.

e Einen gepriften Feuerldoscher griffbereit halten.

e \or Tatigkeiten am Motor sicherstellen, dass ein Ver-
bandskasten fir Notfalle griffbereit ist.

1.3. Risiken durch sich bewegende Teile

e Fiihren Sie niemals Arbeiten an sich bewegenden Teilen
durch.

e Der Motor darf niemals mit offenen oder gelockerten
Schutzabdeckungen in Betrieb genommen werden.

e Nahern Sie sich niemals dem im Betrieb befindlichen
Motor mit Dingen wie z.B. Krawatten, Halstlichern,
Armbandern. Diese kénnten Sich an bewegenden Tei-
len verfangen und schwere Verletzungen hervorrufen.

e Vor der Inbetriebnahme kontrollieren, ob alle Werkzeu-

ge oder sonstige lose Teile aus dem Gerat entfernt wur-
den.

ne verbunden. Daher liegt es in der Verantwortung
des Installateurs, Garantie daflir zu Ubernehmen,
dass wahrend des Betriebs Gefahrdungen durch Be-
rihrung von ungeschiitzten, bewegten Teilen ausge-
schlossen sind.

2 Der Motor wird mechanisch mit einer anderen Maschi-

1.4. Sonstiges

e Lagern Sie niemals brennbare, leicht entzindbare oder
explosionsgeféahrdete Stoffe in der Nahe des Gerates.

e Beachten Sie, dass der Motor nach einem Betrieb hei3
sein kann - vermeiden Sie Hautkontakt - Verbrennungs-
/ Verbrihungsgefahr. Lassen Sie das Gerat immer aus-
reichend abkihlen.

e Das Gerat darf nur im Stillstand gedffnet werden. Stel-
len Sie sicher, dass das Gerat wahrend der Wartung
nicht unbeabsichtigt startet (z.B. Gber externe Steue-
rung). Fihren Sie Wartungsarbeiten nur durch, wenn
Sie dazu befahigt sind.

e Decken Sie den Motor im Betrieb niemals ab - Uberhit-
zungsgefahr!.

e Die werksseitigen Einstellungen oder Installationen
dirfen zum Zwecke der Leistungssteigerung nicht ver-
andert werden.

e VVerwenden Sie den Motor nicht im Freien oder geeigne-
te Einhausung oder Uberdachung.

e Der Motor ist fir eine Umgebungstemperatur von -20
bis +40°C und einer Einsatzhéhe < 1.000m konzipiert.
Unter anderen Bedingungen muss ein entsprechendes
Derating der Motorleistung vorgenommen werden.

1.5. Wartung

intervalle ist es verboten den Motor in Betrieb zu neh-
men.

e Es dirfen ausschlieBlich Originalersatzteile im Zuge
von Wartungsarbeiten verwendet werden.

2 Bei Nichteinhaltung der vorgeschriebenen Wartungs-

1.6. Eigentumsiibertragung des Gerites

Bei Eigentumsibertragung des Stromerzeugers muss ROTEK
die Anschrift des neuen Besitzers mitgeteilt werden, damit
etwaige wichtige Informationen fiir den Betrieb des Motors
an den jeweiligen Besitzer tibermittelt werden kénnen.

1.7. Entsorgung nach der Benutzungszeit

Am Ende der Lebensdauer ist der Motor an ein geeignetes
Entsorgungsunternehmen fiir Eisenabfalle zu Gbergeben.

2. Transport und Lagerung

2.1. Transport des Motors

e Stellen Sie sicher, dass der Motor wahrend des Trans-
ports (vor allem bei Verwendung eines Gabelstaplers)
nicht herunterrutschen oder herunterfallen kann.

e Das Gerat sollte erst kurz vor der Montage an die je-
weilige Anlage aus der Transportverpackung gehoben
werden. Beachten Sie, dass die StandfliBe eventuell
mit einer Palettengrundplatte verschraubt sind, um ein
verrutschen wahrend des Transportes zu unterbinden.

2.2. Lagerung

e Wird das Gerat nicht sofort in Betrieb genommen, muss
der Motor an einem geschiitzten, sauberen, trockenen
und vibrationsfreien Ort gelagert werden.

|.. Bei langerer Lagerung als 2 Monate, mussen die
== Oberflachen, Flansche und Wellen vor Korrossion ge-
schitzt werden.

¢ Die Kugellager miissen wahrend der Lagerzeit nicht ge-
wartet werden - eine periodische Drehung der Welle
alle 1-2 Monate verhindert Kontaktkorrosion und die
Erhartung des Schmierfetts. Bei ldngerer Lagerung als
3 Jahre sind die Lager zu tauschen.
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3. Spezifikation

3.1. Beschreibung

Drehstromasynchronmotoren sind die am meisten verwen-
deten Industriemotoren. Der Anschluss erfolgt Uiber einen
Motorschutzschalter direkt ans Drehstromnetz. Die Oberfla-
chenkihlung erfolgt Uber einen Aussenlifter. Alle Motoren
sind in Bauform B3 (GeratefuB am Boden, horizontale Welle,
ohne Flanschverschraubung) ausgefiihrt, wobei die Baugro-
Be der IEC 34-1 Norm entspricht.

3.2. Typenschild

Alle relevanten technischen Daten entnehmen Sie bitte dem
Motor Typenschild.

TYPE [Y2100L-2] POLES[ 2 |cose [087 ]
HP | | kw [3 JINs.CL[F |
v [400 | Hz [50 |PROT [1P55___]
A [5 ] RPM [2860 |NO. [000000 ]

TYPE : Modellnummer (Beispiel Y2100L-2)
Y2 ..... Modellserie
100L .. BaugrdBe gem. IEC 34-1
2 . Polzahl
POLES : Polzahl (definiert Umdrehungszahl)
COSp : Wirkleistungsanteil des Motors
KW : Nennleistung in kW
INS.CL.: Isolationsklasse der Wicklung
F .. Umgebungstemp. < 40°C, Wicklung < 155°C

Vv : fir Nennspannung

Hz : fir Nennfrequenz

PROT : Schutzklasse (Standard IP55)
A : Nennstrom bei Vollast in A
RPM : Nennumdrehungszahl in U/Min
NO. : Seriennummer

3.3. Sonstige Technische Daten

Type 3-phasiger Drehstromasyn-
chronmotor
Liftung Eigenkihlung tber aussen-

liegende Luftleitbleche
S1 fur Dauerbetrieb

< 1.000m Meereshodhe
Umgebungstemperatur | -20 bis +40°C
Luftfeuchtigkeit < 90%

Betriebsart

Einsatzhohe

4. Installation

Die Installation muss von einem Fachbetrieb vorge-
nommen werden. Elektrische Verbindungen miissen
den geltenden Elektro-Normen, Bestimmungen und
Vorschriften entsprechen. Dies gilt auch fir Erdung
und Erdschlisse. Der Fachbetrieb ist fur die Einhal-
tung der entsprechenden Normen verantwortlich.

Samtliche Inbetriebnahme und Wartungsarbeiten
muissen bei stillstehender Maschine durchgefiihrt
werden.

4.1. Vorbereitende Schritte

e Je nach Vertriebskanal oder Transportart, sind die Ge-
rate auf unterschiedliche Weise verpackt. Entfernen Sie
die Verpackung vorsichtig, um eine Beschadigung des
Motors zu vermeiden.

Je nach Ausflihrung kann die Welle mit einer Trans-

L._!| portsicherung versehen sein. Priifen Sie ob die Welle
drehbar ist. Falls nicht entfernen Sie die Transport-
sicherung und bewahren Sie diese fir einen etwaigen
spateren Transport auf.

Vor der Installation ist sicherzustellen, dass die auf
A dem Typenschild ersichtlichen Daten den Anlagedaten
des Aufstellungsorts entsprechen.

Weiters ist vor der Installation sicherzustellen, dass

A etwaige Schutzanstriche, Transportabdeckungen (z.B.
Wellenabdeckung) oder andere Korrosionsschutzan-
striche entfernt wurden.

4.2. Kontrolle der Isolation

Vor der Inbetriebnahme, nach langen Lagerzeiten und in wie-
derkehrenden Priifungsintervallen muss der Isolationswert
der Phasen zu Masse sowie der Phasen zueinander mit einem
geeigneten GleichstrommeBgerat (500V) Uberpriift werden.
Feuchte Wicklungen kénnen zu Kriechstrémen, Uber- und
Durchschlagen fuhren. Der Isolationswert eines neuen Ge-
rates betragt in der Regel > 5MQ. Bei Einsatz in feuchter
Umgebung kann sich dieser Wert schnell reduzieren.

Gerate mit einem Isolationswert unter 0,5MQ dir-
fen nicht in Betrieb genommen werden. Bei einem
Isolationswert zwischen 0,5 und 1,0MQ kann der Mo-
tor weiter betrieben werden. Wir empfehlen jedoch
eine baldige Trocknung der Wicklung.

Beachten Sie, dass die Isolationswerte temperaturab-

L._!l hangig sind. Eine Wicklungstemperatur Erhohung
bzw. Verringerung um 10K bewirkt eine Halbierung
bzw. Verdopplung des Wiederstandswertes. Flhren
Sie die Messung immer bei einer Wicklungstempera-
tur von ca. 25°C (Raumtemperatur) durch.

Empfohlen ist einen ersten Test mit 50 Volt durchzufihren.
Sollte der Isolationswiderstand dabei Gber 1 Megohm liegen,
kann eine zweite Messung mit 500 V flr die Dauer von 60
Sekunden durchgefiihrt werden.

Der Isolationswiderstand bei Raumtemperatur 25°C muss
mindestens 1MQ betragen. Falls dieser Wert nicht erreicht
wird oder generell, wenn der Motor gegebenenfalls Spritz-
wasser, Wasserstaub oder hoher Luftfeuchtigkeit ausgesetzt
war bzw. mit Kondenswasser bedeckt ist, empfehlen wir, die
Wicklung zu trocknen:

4.2.1. Trockenofen

Trocknen Sie den Motor filir 24 Stunden bei 110°C in einem
Trockenofen.

4.2.2. Warmluft

Blasen Sie unter stetiger Rotordrehung ca. 60°C warme Luft
in die Lufteinlasse.

4.2.3. Wechselspannung

Blockieren Sie den Rotor und speisen Sie den Motor 12
Stunden lang mit ca. 40V Wechselspannung. Wahrend die-
ses Vorgangs muss die Stromaufnahme Gberwacht werden.
Diese darf 60% des Nennstroms nicht Uberschreiten. Wei-
ters ist empfohlen die Gehausetemperatur zu tberwachen.
Diese sollte 65°C nicht Gberschreiten. Bei héheren Tempera-
turen sind die angelegten Spannungen zu hoch und missen
verringert werden. Wahrend diesem Vorgang missen alle
Offnungen des Motors freigelegt sein (Klemmenkasten).

|..| Zur Vermeidung eines zu niedrigen Isolationswertes

)| bei langem Stillstand ist der Einbau einer Stillstands-
heizung (welche in regelmaBigen Intervallen bei Still-
stand das Gerat beheizt) empfohlen.

4.3. Beschaffenheit des Aufstellungsortes

e Der Aufstellungsort muss eine gute Bellftung mit tro-
ckener, sauberen Kalt- oder Umgebungsluft besitzen,
da die vom Motor abgegebene Strahlungswarme ohne
weitere Vorkehrungen die Raumtemperatur soweit er-
hohen wiirde, dass sich die erhdhte Temperatur negativ
auf die Motorleistung auswirkt.

|..| Die Umgebungstemperatur am Aufstellungsort, darf

y~—| 40°C nicht Ubersteigen und -20°C nicht unterschrei-
ten. Die maximale EinsatzhOhe betragt 1.000m Uber
dem Meeresspiegel. Bei anderen Einsatzbedingungen
ist ein entsprechendes Derating vorzusehen.

e Bei Installationen fur Dauerbetrieb bzw. in Rdumen mit
hohen Umgebungstemperaturen wird die Installation
eines Absaugventilators mit angemessenem Luftvolu-
men empfohlen.

e Der Aufstellungsort ist so zu wahlen, dass normale

a4
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Wartungsarbeiten einfach mdglich sind.
e Der Untergrund muss tragfahig, eben und rutschfest
sein.
Der Aufstellungsort muss so beschaffen sein, dass eine
zufallige Beriihrung mit dem Motorgehduse, einem ro-
tierenden Teil oder stromflihrenden Kabel unterbunden
ist.
e Des weiteren muss der Aufstellungsort Schutz vor Na-
turkraften (wie Regen, Schnee, Hagel, Sturm, Flut,
direkte Sonnenbestrahlung, Frost oder (bermaBige
Hitze) sowie Schutz vor Luftverunreinigungen (wie
Schleifstaub, Elektrosmog, Flusen, Rauch, Ol, Nebel,
Dampfe, Motorabgase oder andere Schmutzstoffe) bie-
ten.
Beachten Sie die maximalen Larmgrenzwerte am Auf-
stellungsort.

4.3.1. Be- und Entliiftung

Die Kihlung erfolgt durch Ansaugen der Umgebungsluft
Uber ein Gitter der Wellenabgewandten Seite. Der integrier-
te Lifter blast die angesaugte Luft Uiber die aussenliegen-
den Kuhlrippen des Motors. Diese Liftungsein- und auslasse
sowie die Kihlrippen missen frei von Hindernissen sein, da
sich die Wicklung des Motors ansonsten unzulassig erwar-
men wirde.

e Bei der Wahl des Aufstellungsortes muss gewahrleis-
tet sein, das der Lufteinlass mindestens einen Freiraum
von 1/4 des Durchmessers der Lufteinlasséffnung be-

sitzt.

- >D/4
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e Weiters muss sichergestellt werden, dass die vom
Motor abgegebene heiBe Luft nicht wieder angesaugt
wird. Eventuell ist die Installation einer Zwangsbeluf-
tungsanlage von Noten.

4.4. Anheben

e Bei allen mechanischen Hub- und Handhabungsak-
tionen ist sicherzustellen, dass ausschlieBlich fir die
jeweilige Last geprifte Hubgerate verwendet werden
durfen!

Falsche Handhabung kann an am Gerat schweren

A Schaden anrichten! Der Motor sollte je nach Ausfiih-
rung Uber die integrierten Transportdsen oder durch
Verwendung von passenden Gurten angehoben wer-
den. Beachten Sie bei der Verwendung von Hebegur-
ten, dass sich der Hebepunkt nicht mittig am Motor
befindet!

Die Transportésen sind nur fur das Gewicht des Mo-

Ators ausgelegt. Bringen Sie keine zusatzlichen Lasten
an. Bei Umgebungstemperaturen unter -20°C durfen
die montierten Transportdosen NICHT verwendet wer-
den, da diese brechen kdénnten.

Beachten Sie weiters folgende Punkte:

e Jedes eingesetzte Hebemittel muss in gutem Zustand
sein.

e Die Tragfdhigkeit muss der zu hebenden Last angemes-
sen sein.

e Nicht geeignete Bewegungen kdnnen Personenverlet-
zungen oder schwere Schaden an der Maschine verur-
sachen.

e Personen mussen wahrend des Hubvorgangs ausrei-
chend Sicherheitsabstand zum Gerat halten.

e Bei vertikalem Aufheben ist das genaue Positionieren
des Hebepunktes in den Schwerpunkt zu Gberprifen.

e Heben Sie das Gerat niemals hdher an, als unbedingt
notwendig.

e Das Anheben im Freien bei unglinstigen Witterungsei-

genschaften (z.B. starker Wind, Gewitter) ist nicht ge-
stattet.

e Setzen Sie den Motor immer auf einer ebenen Flache
ab, die fir das jeweilige Gewicht ausgelegt ist.

Sobald der Motor mit einer Maschine, dem Sockel 0.4.
A verbunden ist, darf dieser nicht mehr angehoben wer-
den!

4.5. Montage am Unterbau

e Der Montagerahmen bzw. Unterbau muss ausreichend
dimensioniert und verwindungssteif sein. Er muss ro-
bust genug sein, um die Vibrationen aufzunehmen und
die Fluchtung beizubehalten.

e Er muss so beschaffen sein, dass alle Befestigungsfis-
se planflachig aufliegen, um Verspannungen zu vermei-
den (gegebenenfalls unterfuttern).

e Achten Sie auf eine ausreichende Dimensionierung der
Befestigungsschrauben (Notfalls Flanschbolzen einset-
zen).

|..| Um eine ausreichende Auflageflache zu erreichen,
I.ea‘ verwenden Sie zwischen FuBoberseite und Montage-
mutter eine groBflachige Beilagscheibe @.

i °

4.6. Kupplung

e Bevor der Motor angekuppelt wird, stellen Sie durch
drehen der Welle von Hand sicher, dass durch die Hand-
habung oder Anhebung kein Defekt am Lager oder der
Welle entstanden ist.

e Bei Ingangsetzen des Motors VOR Montage einer Kupp-
lung oder Riemenscheibe, muss die Passfeder sorgfal-
tig in der Nut fixiert werden.

Stellen sie bei der Montage einer Kupplung oder Rie-

Amenscheibe sicher, dass alle notwendigen MaBnah-
men zum Schutz vor der Berlihrung rotierender Teile
getroffen werden.

e Beachten Sie die jeweiligen Montageanweisungen des
Kupplungherstellers.

Keinesfalls darf wahrend der Montage ein Druck, Stoss
Aoder Schlag (z.B. durch Hammer) auf die Welle aus-
gelbt werden. Dies kdnnte die Lager beschadigen.

Die Montage oder Demontage der Kupplung muss mit-
tels geeigneter Auf- oder Abziehvorrichtung erfolgen!

|..| Es ist empfohlen die Montage des Abtriebelements im

I—~—| Warmzustand durchzufiihren (auf 80 - 100°C vorwar-
men). Eventuell ist die Demontage von Elastikteilen
der Abtriebshalfte von Noten, welche bei der Erwar-
mung beschadigt werden kdnnten.

e Die Nabe des Abtriebelementes muss dicht am Wellen-
bund anliegen (bei dessen Fehlen dicht am metallenen
Anschlagring).

|..| Bei Ausfihrungen ohne Wellenmontagebohrung sind
l.ea‘ Taperlockbuchsen zu verwenden um das Abtriebsele-
ment ordungsgemal zu montieren.

4.6.1. Auswuchtung

Der Wuchtzustand des Laufers ist am Wellenspiegel ersicht-
lich:

H (oder kein Vermerk).. Wuchtung halbe Passfeder

F o Wuchtung ganze Passfeder

N Wuchtung ohne Passfeder

|..| Wenn nicht anders angegeben ist der Laufer des Mo-
.==| tors mit halber Passfeder dynamisch ausgewuchtet.

Jedes Kupplungselement muss ebenfalls dementsprechend
ausgewuchtet sein.
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zen Kupplungen der Uberstehende Passfeder anteil
auf Wellendurchmesser abgearbeitet ® oder durch
Ringe mit Passfedernut in der entsprechenden Lénge
abgedeckt werden. Bei langeren Kupplungen muss im
Uberstehenden Kupplungsteil die Passfedernut ausge-
fallt werden.

2 Bei Ausfiihrung mit halber Passfeder muss bei zu kur-

10 |
1=

4.6.2. Maximale Radial- und Axialbelastungen

Es muss vor der Verwendung sichergestellt werden, dass die
maximal zuldssigen Radial- und Axialbelastungen der Wel-
lenlager nicht Gberschritten werden.

|..| Die unten angefiihrten Angaben beziehen sich auf

| die serienmaBige Lagerbestlickung. Bei Verwendung
von anderen Lagern bzw. bei Austausch der Lager im
Zuge einer Wartung sind die jeweiligen Grenzwerte
des verwendeten Lagertyps zu beachten.

Maximale Axialbelastungen:

Baugrosse Polzahl des Motors (Belastung in daN)

des Motors 2 a4 6
56 15 21 -
63 22 27 33
71 25 30 36
80 40 47 56
90 49 55 69
100 63 73 89
112 74 86 109
132 113 137 168
160 170 185 224
180 190 214 247
200 190 222 254
225 190 246 290
250 209 266 316

Maximale Radialbelastungen:
(FUr Angriffspunkt bei halber Wellenlange = mittig)

Baugrosse | Polzahl des Motors (Belastung in daN)

des Motors 2 a4 6
56 22 32 -
63 28 33 40
71 34 42 49
80 47 65 74
920 67 79 93
100 94 110 132
112 100 115 132
132 161 186 213
160 213 240 278
180 249 265 310
200 249 285 318
225 255 305 355
250 275 320 388

4.6.3. Direkte Ankupplung

Bei direktem Anbau eines beweglichen Elementes
A(Z.B. Pumpe, Llfter) an die Motorwelle ist eine gute
Auswuchtung notwendig!

dass das Ubertragene Drehmoment, die Anlaufeigen-
schaften des Motors sowie die notwendigen Sicher-
heitseigenschaften berilicksichtigt werden.

2 Die Kupplungsmuffe muss so ausgewahlt werden,

dass die Rundlauf- und Parallelitdtsabweichungen der
beiden Kupplungshélften den Toleranzen des Kupp-
lungsherstellers entsprechen. Ungenaue Ausrichtung
kann zu Vibrationen, zu Lagerbeschadigung oder zum
Bruch des Wellenendes flihren!

Gehen Sie wie folgt vor:

e Montieren Sie die beiden Kupplungshalften provisorisch
so, dass eine Bewegung der beiden Halften zueinander
maoglich ist.

e Stellen Sie die Parallelitat der beiden Wellen mit einem
Komperator oder einer Dickenlehre an vier um jeweils
90° versetzten Messpunkten ein (Der eingestellte Ab-
stand entspricht dem Wert A).

e Messen Sie an vier um jeweils 90° versetzten Mess-
punkten des Umfangs den Abstand zwischen den bei-
den Stirnseiten der Kupplung.

e Die Differenz zwischen beiden Extremwerten des
eingestellten Wertes A darf bei gangigen Kupplungen
0,05mm nicht Uberschreiten.

A

2 Der Motor samt Anbauelement ist so auszurichten,

|..| Zur gleichzeitigen Einstellung von Parallelitéat und

=] Koaxialitat kdnnen auch zwei Messuhren angebracht
werden. Wahrend einer langsamen Wellendrehung
kdénnen Abweichungen so exakt festgestellt werden.

chen. Nach dem neuerlichen Festziehen der FuBmut-
tern muss die Fluchtung erneut kontrolliert werden.

Bei Verwendung von starren Kupplungsmuffen ist da-
rauf zu achten, dass ein Wellenabstand von 1-2mm
eingehalten wird, um eine Warmeausdehnung beider
Wellen zu ermdglichen.

Fluchtungsfehler sind durch Unterlegsscheiben zwi-
Aschen den StandfuBen und dem Unterbau auszuglei-

4.6.4. Abtrieb iiber Riemenscheibe

Die Motorachse muss parallel zur Achse der antrei-

A benden Maschine montiert werden, um die Axialkréafte
auf die Lager zu minimieren. Uberpriifen Sie, dass die
Anordnung der Riemenscheibe auf gleicher Hohe er-
folgt (siehe Abbildung unten).
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Montage mit festem Achsabstand:

e Bringen Sie zusatzlich eine Spannrolle am Riemen an.
Diese kann in glatter Ausfihrung auf der Aussenseite
des Riemens oder bei Keilriemen in Rillenausfiihrung
auf der Innenseite des Riemens angebracht werden.

Montage mit variablem Achsabstand:
e Montieren Sie am Unterbau zwei Spannschienen wel-
che parallel zum Riemen montiert werden mussen.
o Befestigen Sie den Motor wie in unten abgebildeter
Weise. Auf diese Art kann die Ausrichtung in optimaler
Weise erfolgen.

| Spannschraube

Spannschraube m I]

Der Einstellung der Riemenspannung muss mit groBter
Sorgfalt erfolgen. Sollte die Spannung zu hoch sein ver-
schleiBen die Wellenlager sehr schnell und es kann sogar
zum Bruch des Lagerschildes oder der Welle kommen. Ist
die Spannung zu gering kommt es zu Schwingungen, welche
ebenfalls das Gerat beschadigen kann.

|..| Ab einem Scheibendurchmesger von 31_5mm und e?-

~—=\| ner Drehzahl von 3.000 U/Min raten wir von Schei-
ben aus Grauguss ab. Bei Drehzahlen von 3.000 U/
Min oder dartber kénnen Flachriemen nicht mehr ver-
wendet werden.

Beachten Sie, dass alle beweglichen (rotierenden)
ATeile vor dem Einschalten vor Berlhrung geschutzt
werden mussen!

4.7. AbschlieBende Montagehinweise

Nach abgeschlossener Montage ist von Hand sicher-
zustellen, dass die Welle leichtgangig ist.

triebswarmen Zustand des Motors zu kontrollieren.

e Alle Schrauben, Muttern, das Schutzgitter sowie das
Gehause miussen fest und korrekt montiert sein.
e Die Kihlluft muss problemlos zirkulieren kénnen.

.. Beachten Sie, dass auch bei spannungslosem Motor

I.._l ein Drehen der Welle méglich ist. Sollte dies nicht er-
wunscht oder nicht erlaubt sein, missen geeignete
Vorkehrungen (z.B. durch Einbau einer Haltebremse
oder Ricklaufsperre) getroffen werden.

Q Nach der Erstinbetriebnahme ist die Fluchtung bei be-

4.8. Elektrischer Anschluss

Sofern nicht erfolgt, flihren Sie die Isolationsmessung
gemaB 4.2. durch.

Arbeiten am Motor dirfen nur durch Fachpersonal
durchgefuhrt werden. Vor Beginn muss der Motor
allpolig vom Netz getrennt und vor unbeabsichtigtem
Einschalten geschitzt sein. Vor Arbeiten Spannungs-
freiheit prifen!

Die Netzspannung darf um *10% und die Netzfre-
quenz um £2% zu den am Typenschild ersichtlichen
Nenndaten des Motors schwanken. Die Spannungs-
und Frequenzangaben des Typenschildes missen mit
den Versorgungsdaten des Netzes Ubereinstimmen!

4.8.1. Motorschutz

Der Motor und die Kabelverbindungen vom Vertei-
lersystem mussen durch einen geeigneten Motor-
schutzschalter eigens abgesichert werden, welcher
bei Uberlast oder KurzschluB automatisch den Motor
allpolig vom Stromnetz trennt.

e Wahlen Sie einen Motorschutzschalter, welcher unter
Berucksichtigung des Nenn- sowie Anlaufstroms des
Motors richtig dimensioniert wird.

e Stellen Sie die Netzversorgung zum Motorschutzschal-
ter her.

4.8.2. Anschlussbox

In der Anschlussbox befindet sich eine Klemmplatte mit 6
Anschlussklemmen. Die zur Realisierung der Schaltung er-
forderlichen Verbindungsbriicken befinden sich im Inneren
der Anschlussbox.

A Dreieckschaltung

L1
w2 U1l
W1 U2
W1
L2
L3 V2 Vi

L3 L2

Y Sternschaltung

e—e &
—0__©®

—@_©
B
5
5

L1 L2 L3

4.8.3. Drehrichtung

Der Motor ist fur den Betrieb in beiden Drehrichtungen ge-
eignet.
¢ Sind die Phasen gemaB obigem Anschlussschema an-
geschlossen, dreht der Motor von der Antriebswelle her
gesehen im Uhrzeigersinn.
e Sie konnen die Drehrichtung andern, indem Sie zwei
beliebige Phasen miteinander vertauschen.

4.8.4. Herstellen der Verbindung

e Das Netzversorgungskabel sollte geschiitzt in einem
Schutzrohr oder Kabelkanal verlegt sein, das jedoch
niemals fest mit dem Motor verbunden sein darf.

e Das Kabel muss flir die maximale Stromaufnahme
des Motors geeignet sein. Beim Bestimmen der GroBe
muss die Umgebungstemperatur, Installationsart, Nahe
zu anderen Kabeln usw. gemaB geltenden Vorschriften
beriicksichtigt werden, um eine Uberhitzung oder einen
Spannungsabfall zu vermeiden.

¢ Das Kabel muss so gefiihrt werden, dass kein Tropfwas-
ser entlang des Kabels durch die Kabeldurchfiihrung in
die Anschlussbox gelangen kann.

e Das Kabel ist mit einer geeigneten Zugentlastung zu
versehen um eine Zugbeanspruchung an den Klemmen
des Motors zu unterbinden.

e Die Anschlussbox und somit die Kabeleinflihrungsoff-
nungen kdénnen um jeweils 90° gedreht werden.

e Aufgrund der Vibrationen des Motors sollten die elektri-
schen Verbindungen mit flexiblem Kabel und Kabelschuh
herstellt werden, um die Ubertragung von Schwingun-
gen und mogliche Schaden der AnschluBklemmen zu
verhindern.

7\l

SchlieBen Sie den Schutzleiter in angemessenem Lei-
@ tungsquerschnitt an die in der Anschlussbox befindli-
che Schutzleiterklemme an.
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e Die Kabelverschraubung bzw. ein verwendetes Redu-
zierstlick muss an den Durchmesser des verwendeten
Kabels angepasst werden. Geodffnete, nicht genutzte
oder zu groBe Einflihrungsstopfen missen wieder ord-
nungsgemaf verschlossen werden, um die am Typen-
schild angegebene Schutzart zu gewahrleisten.

e Alle Verbindungen miussen sorgfaltig auf korrekte In-
stallation Uberpriift werden. Abstehende Drahtenden
oder Litzen sind verboten. Der kleinste erlaubte Luftab-
stand zwischen zwei blanken Spannungsfiihrenden Tei-
len betragt 8mm (bis 550V). Die Anzugsdrehmomente
betragen: M4:1,2Nm / M5:2Nm / M6:3Nm / M8:6Nm

4.8.5. AbschlieBende Anschlusshinweise

o Uberpriifen Sie, ob alle Kabelverschraubungen fest an-
gezogen und die nicht verwendeten staub- und wasser-
dicht verschlossen sind.

e Kontrollieren Sie, dass sich in der Anschlussbox keine
losen Muttern, Beilagscheiben oder sonstige Fremdkor-
per befinden, welche eine Stérung hervorrufen kénn-
ten.

e Um die angegebene Schutzart zu gewahrleisten muss
sichergestellt werden, dass bei verschlieBen des De-
ckels der Anschlussbox die Originaldichtung verwendet
wird.

4.9. Anlaufstrom

Motoren, welche gegen Last anlaufen bzw. eine groBe Masse
beschleunigen miissen, benétigen ohne weitere Vorkehrun-
gen einen hohen Start-/Anlaufstrom. In der Regel kann gilt,
dass Motoren bis 2,2kW Nennleistung ohne Probleme direkt
gestartet werden kdnnen.

Bei Motoren Uber 2,2kW Nennleistung kann der Startstrom
so hoch werden, dass ein Spannungsabfall andere Gerate,
die an der selben Spannungsquelle angeschlossen sind,
stort oder beschadigt.

Der Startstrom eines Asynchronmotors betragt bis
zum 8-fachen des Nennstroms!

Obwohl die heutigen Stromnetze immer ofter das schnel-
le Zuschalten groéBerer Lasten erlauben, kann es sinnvoll
sein, den Anlaufstrom zu reduzieren (z.B. UbermaBige
Dimensionierung des Motorschutzschalters, der somit seine
Schutzfunktion teilweise verliert 0.a.).

Der Anlauf eines Asynchronmotors wird von zwei wichtigen
Faktoren bestimmt: Anlaufmoment und Anlaufstrom. Das
Anlaufmoment und das Gegenmoment bestimmen die An-
laufzeit. Je nach angetriebener Last, kdnnen diese Werte
geregelt werden, um Drehmoment und Anlaufstrom an die
Einsatzumgebungen anzupassen.

Mdogliche Verfahren zur Begrenzung des Anlaufstroms sind:
e Stern/Dreieck Umschaltung
e Anlaufen Uber Leistungswiderstande
e Einsatz eines Anlaufstrombegrenzers

4.9.1. Stern/Dreieck Umschaltung

In dieser Anlaufart werden alle 6 Klemmen aus der An-
schlussbox gefiihrt und an einen Stern/Dreieck-Umschalter
angeschlossen.

Der Motor lauft Gber Stern an und nach Erreichen der Nenn-
drehzahl kann das Gerat auf Dreieck umgeschaltet werden.

Achtung - der Motor hat in dieser Beschaltung nur ca.
25% seiner Gesamtleistung! Ist das Gegenmoment
der zu startenden Last hoéher als 25% des Motor An-
laufmoments kann der Motor nicht auf Nenndrehzahl
beschleunigen, Uberhitzt und wird beschadigt. Daher
ist diese Beschaltung nur zum Beschleunigen von Las-
ten geeignet, welche ein geringes Gegenmoment be-
sitzen (z.B. Werkzeuge oder Maschinen im Leerlauf).

4.9.2. Uber Leistungswiderstinde

In dieser Anlaufart werden Leistungswiederstéande zwischen
jede der drei Phasen und Netzversorgung geschalten um
den Anlaufstrom zu begrenzen. Nach Erreichen der Nenn-

4.9.3. Elektronischer Anlaufstrombegrenzer

Ein Anlaufstrombegrenzer ist ein elektronisches System,
welches den Anlaufstrom Uber Phasenanschnittsteuerung
derart begrenzt, dass der Motor stoBfrei auf Nenndrehzahl
beschleunigt.

4.10. Anlaufzeiten

In unten abgebildetem Diagramm k&énnen Sie die zuldssigen
Anlaufzeiten bzw. die zuldssigen Zeiten bei blockiertem Ro-
tor ablesen.

Vorrausgesetzt ist, dass die Zahl der Anlaufvorgange pro
Stunde:

e bei gleichmaBiger Verteilung < 6 ist.

e aufeinanderfolgend im kalten Zustand < 3 ist.

e aufeinanderfolgend im warmen Zustand < 2 ist.

IA/IN A
20
15
10
9
8
7 N
~
6 N
.y
5
4 ™ N
N
3 -
3 4 5 7 10 15 Sek.

4.11. Betrieb mit Frequenzumrichter

Ein Frequenzumrichter wandelt die Netzfrequenz auf eine
variable, einstellbare Frequenz um. Da die Frequenz direkt
die Wellenumdrehungszahl des Motors beeinflusst, kann mit
solchen Geraten die Drehzahl des Motors stufenlos geregelt
werden.

|..| Da die Eigenbellftung bei ldangerem Betrieb mit Un-

)| terdrehzahl einen groBen Teil ihrer Wirksamkeit ver-
liert ist der Einsatz einer Motordrehzahlunabhangigen
Fremdbeliiftung mit konstantem Luftdurchsatz unab-
dingbar.

In der Motor Standardausfiihrung ist der Betrieb an
einem Frequenzumrichter verboten, da eine notwen-
dige Wicklungstemperaturiiberwachung (Kaltleiter-
temperaturfiihler) mit Notabschaltung nicht integriert
ist. Bei Nachristung dieser Temperaturfiihler samt
passender Ausldseeinheit kann der Motor an einem
Frequenzumrichter betrieben werden.

4.12. Deratingtabelle

Die angegebenen Leistungsdaten beziehen sich auf eine
maximale Umgebungstemperatur von 40°C und einer
Einsatzhéhe < 1.000m. Sollte der Motor unter anderen Ein-
satzbedingungen betrieben werden, muss eine Herabset-
zung der Gesamtleistung berechnet werden.

|..| Die Schutzeinrichtungen des Motors miissen dement-

I~| sprechend angepasst werden. Es empfiehlt sich der
Einbau einer Temperaturiiberwachung, da der Motor
bei grésseren Einsatzhdohen Uberhitzen kdnnte, bevor
ein Schutzschalter auslést.

In folgender Tabelle finden Sie den Faktor um den die Ge-
samtleistung des Motors reduziert werden muss.

Umgebungstemperatur (bis 1.000m)
40°C 45°C 50°C 55°C 60°C
| Faktor | 1,00 0,92 0,89 0,84 0,78

Einsatzhodhe in m iiber Meeresspiegel
[angenommene Umgebungstemperatur]

drehzahl werden diese Wiederstande mittels Schitz Uber- 1.000m 2.000m 3.000m 4.000m
briickt. Da diese Art jedoch sehr Verlust behaftet ist, raten Faktor 100 0.90 082 076
wir von einem standigen Einsatz dieser Beschaltung ab. [<4'Ooc] [<3’2°C] [<2'4oc] [<1'6oc]
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5. Erstinbetriebnahme

Der Motor darf nur in Betrieb genommen werden,

Awenn die Installation in Ubereinstimmung mit den
Anweisungen und Hinweisen dieses Handbuchs vor-
genommen wurde.

5.1. Inbetriebnahmekontrollen

Bei Gerateversionen mit Nachschmierlagern, sind vor
der erstmaligen Inbetriebnahme die Lager nachzufet-
ten.

e Bei langeren Lager- oder Stillstandszeiten den Zustand
der Wellenlager kontrollieren.

Kontrollieren Sie den Zustand des elektrischen An-
schlusses, der Erdung und der ordungsgemafBen
Funktion der elektrischen Schutzeinrichtungen.

Q Alle spannungsfihrenden und beweglichen Teile mis-
sen vor unbeabsichtigtem Berihren geschitzt sein!

Die Kuhlluft muss gut zirkulieren kénnen. Der Frei-
raum zum Lufteinlassgitter muss ausreichend sein.

e Alle Befestigungs- und Kupplungsschrauben missen
fest sitzen. Der Motor muss richtig gefluchtet und aus-
gerichtet sein.

e Bei Riemenantrieb ist die Riemenspannung zu Uberpri-
fen.

e Kontrollieren Sie per Hand, ob die Welle leichtgangig
ist.

5.2. Motor starten

e Starten Sie den Motor mit der von Ihnen gewahlten An-
lassmethode durch einschalten des Motorschutzschal-
ters. Nach Mdglichkeit sollte die Erstinbetriebnahme im
Leerlauf erfolgen.

e Uberpriifen Sie die Drehrichtung.

e Achten Sie darauf, dass der Motor gleichmaBig lauft
und nicht vibriert.

e Sollte der Motor einwandfrei laufen, kann dieser belas-
tet werden.

5.3. AbschlieBende Kontrollen

e Lassen Sie den Motor fiir 1 Stunde unter Last laufen.

e Kontrollieren Sie wahrend des Lastbetriebs die Welle-
numdrehungszahl, die Stromaufnahme und die Strang-
spannung.

e Achten Sie im speziellen auf Vibrationen, ungleichma-
Bigen Lauf oder Stérgerdausche.

e Messen Sie im Betrieb die Motorgehdausetemperatur.
Diese sollte unter 60°C liegen.

Funktioniert der Motor anormal (z.B. zu hohe Strom-

Aaufnahme, zu hohe Temperatur, Stoérgerdusche,
starke Vibrationen) setzen Sie den Motor sofort au-
Ber Betrieb! Ein ignorieren dieser Anzeichen kann zu
schweren Beschadigungen oder gefahrlichen Situati-
onen fihren!

e Stoppen Sie den Motor bei ordnungsgemafBen Betrieb
unter Last nach ca. 1 Stunde.

e Trennen Sie den Motor allpolig vom Netz und entfernen
Sie die Lufterabdeckung.

e Messen Sie die Wellenlagertemperatur. Diese sollte
deutlich unter 80°C liegen.

6. Instandhaltung und Reinigung

RegelmaBiges Service und Wartung verlangert die Lebens-
dauer und gewadhrleistet einen stérungsfreien Betrieb.

Das fir die Instandhaltung bzw. Reinigung zustandige
Personal muss technisch dazu beféhigt sein, die je-
weiligen Arbeiten durchzufihren.

Das mit der Wartung beauftragte Personal muss vor

ATétigkeiten in die jeweiligen Sicherheitsempfehlungen
und Anweisungen dieses Handbuchs Einsicht genom-
men haben.

Gestatten Sie niemals nicht befahigten Personen Ta-
Atigkeiten an egal welchem Bauteil des Motors durch-
zufiihren.

6.1. VorsichtsmaBnahmen

Vor jeder Reinigungs-, Schmierungs-, Reparatur- oder War-
tungsarbeit an dem Motor, welche gemaB den Wartungsin-
tervallen durchzuftihren ist, sind folgende Anweisungen im-
mer zu befolgen:

e Die Anlage samt allen Anbauteilen muss auf Umge-
bungstemperatur abgekihlt sein.

e Die Verbindung zwischen Motor und der Netzversor-
gung muss allpolig getrennt und vor unbeabsichtigtem
Einschalten gesichert sein.

e Der Hauptschalter bzw. die Bedienelemente der Anlage
sind mit einem Warnschild auszustatten um ein unbe-
absichtigtes Ein- oder Anschalten zu unterbinden.

Es muss darauf geachten werden, dass man sich be-

Awegenden Teilen oder Bauteilen mit hoher Betriebs-
temperatur unter Bericksichtigung der notwendigen
Vorsicht nahert.

6.2. Reinigung

Die Reinigung hat von aussen mit Pressluft zu erfolgen. Rei-
nigen Sie immer von der Mitte des Motors nach auBen.

Die Verwendung von jeglicher Flissigkeit oder feuch-
ten Lappen zur Reinigung ist untersagt.

Die Innenliegenden Bauteile (Klemmverbindungen)
Adijrfen nicht mit Pressluft gereinigt werden, da Kurz-
schliisse oder andere Stérungen entstehen kdnnten.

Eine ungehinderte Luftzirkulation ist fir die Motor-
A kihlung extrem wichtig. Reinigen Sie daher die Gitter

auf der Zuluftseite sowie die Kihlrippen auch bei nur

teilweiser Verschmutzung unbedingt sofort.

6.3. Kontrolle nach der Inbetriebnahme

Kontrollieren Sie nach ca. 20 Betriebsstunden alle
Befestigungsschrauben am Motor und der Wellenverbindung
zur Antriebsmaschine. Bei Verwendung eines Riemenan-
triebes ist die Riemenspannung zu kontrollieren. Weiters
Uberprifen Sie den elektrischen Zustand der Klemmen und
Anschlusskabeln.

6.4. Wiederkehrende Wartung

Es ist empfohlen haufig den Betrieb des Motors auf anorma-
le Betriebsanzeichen zu beobachten und die erste Wartung
nach ca. 500 Betriebsstunden oder einem Jahr durchzufih-
ren. Im Anschluss im Zuge der Lagerwartung.

Durchzufiihrende Tatigkeiten im Zuge der Wartung:

e Prifen ob der Motor ohne anormale Gerdausche oder
Vibrationen lauft - Gefahr eines Lagerschadens.

e Reinigung und Kontrolle der Beliftung.

e Kontrolle aller Schrauben und Muttern des Motors. Vor
allem die Wellenmontage des Rotors. Bei Riemenab-
trieb den Zustand und die Spannung des Riemens.

e Kontrolle der elektrischen Anschliisse auf gute Be-
festigung und den einwandfreien Zustand der
Anschlusskabeln.

e Kontrolle der Stromaufnahme des Motors.

e Abschmieren der Wellenlager gem. 6.5. (qgilt nur fur La-
ger ohne Lebensdauerschmierung).

Diese Wartungsarbeiten kénnen im angekoppelten Zustand
durchgefiihrt werden.

Bei folgenden Wartungsarbeiten ist das abkoppeln des Mo-
tors von Noéten:

e Tausch der Wellenlager spatestens alle 20.000
Betriebsstunden oder 3 Jahre. Ausgenommen bei Uber-
schreiten der maximalen Belastungen gem. 4.6.2. bzw.
bei Uberschreiten der maximal zugelassenen Tempe-
raturen, hier muss die Lebensdauer der verwendeten
Lager eigens berechnet werden!

Im Zuge dieser Tatigkeit sollten auch folgende Uberpriifun-
gen durchgefihrt werden:

e Reinigung der Wicklungen mit Pressluft.

e Kontrolle der Fluchtung.

e Messung des Isolationswiderstandes - siehe 4.2.
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6.5. Wellenlager

Die effektive Lagerlebensdauer wird durch folgende Fakto-
ren beeinflusst:

e Lebensdauer des verwendeten Schmierfetts.

e Umgebungsbedingungen und Betriebstemperatur.

e Externe Belastungen der Welle und Vibrationen.

Die verwendeten Wellenlager sind je nach Ausfihrung in of-
fener Version oder in geschlossener Version mit Lebensdau-
erschmierung ausgefihrt.

Ausflihrungen mit offenen Lagern missen regelmaBig gefet-
tet werden. Die Fettmenge betragt ca. 15 - 30g.

Fir den Normalbetrieb werden folgende Fette empfohlen
(Fett auf Litium-Mineraldlbasis mit Konsistenz NLGI 3):

MOBIL: MOBILUX 3
SHELL: ALVANIA 3
AGIP: GR MW 3

ESSO: BEACON 3

6.5.1. Schmierintervalle in

Schmierintervall
Bau- nach Betriebsstunden Fett-
groBe menge
[ BG ] 3.000 1.500 1.000 [agl
U/Min U/Min U/Min
160
180 6.500 12.000 15.000 15
200 6.000 10.000 14.000 20
225 6.000 9.000 14.000 25
250 4.500 8.000 12.000 30
280 1.500 2.300 2.800 20
315S 1.500 2.300 2.800 20
315M 1.200 2.300 2.400 25

|..| Im Wartungsfall des Rotors ist empfohlen die Lager im
‘-- Zuge der Tatigkeiten ebenfalls zu tauschen.

Bei Uberschreiten der Zulassigen Toleranzen wie: Vi-

Abration, Radial-/Axialbelastungen oder Umgebungs-
temperatur missen die Lager 6fter geschmiert und
getauscht werden. Achten Sie im Betrieb darauf, dass
die Lagertemperatur 90°C nicht Uberschreitet. Sollte
die maximale Lagertemperatur Giberschritten werden,
muss der Motor unmittelbar gestoppt und die Fehler-
ursache behoben werden.

tauscht werden, um schwerere Schaden am Motor
zu vermeiden. Sollte nur ein Lager beschadigt sein,
mussen trotzdem beide Lager getauscht werden! Das
Loslager ist derart zu montieren das die axiale Aus-
dehnung der Rotorwelle nicht behindert wird um Ver-
spannungen der Lager bei Erwarmung des Motors zu
vermeiden.

2 Beschadigte Lager missen schnellstmdglich ausge-

6.5.2. Lagertausch

e Ziehen Sie das Lager mit einer geeigneten Abziehvor-
richtung von der Welle ab. Abgezogene Lager missen
immer durch neue Lager ersetzt werden!

Illl Es ist empfohlen, im Zuge eines Lagertausches anlie-
I.ea‘ gende Dichtringe (z.B. Wellendichtung) ebenfalls zu
tauschen.

Achten Sie auf die korrekte Montage der neuen La-
ger! Die geringste Kugeleindrickung oder sonstige
Beschadigungen des Lagers verursachen Gerausche
und Schwingungen, welche zur kurzfristig im weiteren

Betrieb zum Ausfall des Lagers fuhren!

e Schmieren Sie die Lagersitze auf der Welle.

e Ziehen Sie das neue Lager mit einem Aufziehwerkzeug
auf die Welle auf. Achten Sie darauf, dass Sie das Auf-
ziehwerkzeug am inneren Lagerkafig ansetzt.

e Zur Erleichterung sollte das Lager vor der Montage auf
80°C (z.B. Uber Induktion) erwarmt werden. Der Ein-
bau des Lagers muss mit groBter Sorgfalt erfolgen!

e Fillen Sie alle Zwischenrdume von Dichtungen mit
Schmierfett auf, um das Eindringen von Staub und
Rostbildung zu vermeiden.

6.6. Demontage

Beachten Sie die Hinweise bezlgliche richtige Hand-
habung des Motors wie unter 4. beschrieben.

e Trennen Sie zuerst alle elektrischen Verbindungen des
Anschlusskastens.

o Offnen Sie die Kupplungsverschraubung und kuppeln
Sie den Motor ab.

e Ziehen Sie die Kupplung unter Verwendung eines Ab-
ziehers vom Wellenende ab und entfernen Sie die Pass-
feder.

Achtung stoBen oder schlagen Sie niemals auf die
Welle!

o Offnen Sie die StandfuBverschraubung.

e Entfernen Sie die Lifterabdeckung des Motors.

e Losen sie die Zugankerschrauben und entfernen Sie
diese.

e Nehmen Sie die Lagerschilder ab und achten Sie da-
rauf, dass der Rotor nicht schlagartig auf den Stator
fallt.

e Den Rotor gut unterstltzen und herausziehen. Der Ro-
tor darf nicht auf dem Stator schleifen.

Achten Sie darauf, dass keine Wicklungen beschadigt
werden!

|..| Vergessen Sie nicht bei Bedarf Teile bei der Demon-
I.ea‘ tage zu kennzeichnen um den spé&teren Einbau zu er-
leichtern!

e Tausch der Lager siehe 6.5.2.

6.7. Montage

e Befreien Sie den Stator von Staub und Schmutz

o Uberpriifen Sie den Isolationswiderstand und fiihren
Sie ggf. eine Wicklungstrocknung durch

e Reinigen Sie die Zentrierrénder des Stators und besei-
tigen Sie alle StoBspuren an den Auflagefldchen.

e Prifen und reinigen Sie die Lagersitze des Rotors.

e Uberpriifen Sie, ob Passfeder und die Nuten in gutem
Zustand sind.

e Entfernen Sie Schmutzspuren von Flanschen, Lager-
schildern, Lagersitze und Zentrierrdndern.

e Bestreichen Sie die Kuppelflachen an Gehause, Lager-
schildern und Deckeln mit Fett.

Der Zusammenbau erfolgt sinngemaB in umgekehrter Rei-
henfolge zu 6.6.

6.8. Anzugsdrehmomente

Drehmoment [ Nm 5% ]
geringe hohe
Elektrik Festig- Festig- | Zuganker
keit keit?
M4 1,2 1 1,5 2,5
M5 2,5 2 3 4
M6 4 2,7 5 6
M8 8 5,5 18 22
M10 12 13 20 25
M12 20 20 35 44
M16 40 35 80 100

1) Schrauben in Bauteilen mit geringem Festigkeits-
bedarf (z.B. Schrauben in Aluminiumaufnahme,
Montageschrauben Lifterabdeckung, usw.)

2) Schrauben in Bauteilen mit hohem Festigkeitsbedarf
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(z.B. Lagerschilder, GehauseftiBe, Flansch usw.)

6.9. Wartungshinweise

Wenn Sie Wartungsarbeiten lber einen Fachbetrieb durch-
fihren, so lassen Sie sich die durchgefiihrten Arbeiten bitte
bestatigen.

|..| Folgeschaden die durch unsachgemaBe oder unterlas-
I~ sene Wartung als Folgeschaden auftreten fallen nicht
unter die Garantie.

Die Behebung von Stdérungen die durch den Benutzer be-
hoben werden kénnen, fallt ebenfalls nicht in die Garantie
sondern in den normalen Wartungsbetrieb dieser Maschine.

Diese Wartungsarbeiten sind durch den Benutzer oder durch
eine Beauftragte Firma durchzufiihren.
Dazu zahlen:
e Stoérungen der Luftzufuhr
e Stérungen durch Schmiermangel oder falsches/ver-
brauchtes Schmiermittel

7. Garantiebedingungen

Die Garantiedauer dieses Gerates betragt 12 Monate ab Zu-
stellung zum Endverbraucher, langstens jedoch 14 Monate
nach dem Lieferdatum.

Unter dem Lieferdatum ist jenes Datum zu verstehen wel-
che bei der Auslieferung auf dem jeweiligen Transportschein
(Lieferschein oder Rechnung) angeflihrt ist.

Garantiegrenzen

Sollte dieses Gerat professionell, haufig und dauernd in Ge-
brauch stehen, obwohl die oben angegebene Frist von 12
Monaten noch nicht abgelaufen ist, verfallt die Garantie au-
tomatisch bei Uberschreitung von 2.000 Betriebsstunden.
Bei Geraten ohne Betriebsstundenzahler wird der allgemei-
ne VerschleiBzustand der Maschine als Referenz herange-
zogen.

Innerhalb der vorher genannten Grenzen verpflichten wir
uns jene Teile kostenlos zu reparieren oder zu ersetzen,
welche nach Prifung durch uns oder einer autorisierten
Servicestelle Herstellungs- oder Materialfehler aufweisen.

Die Instandsetzung oder ein Austausch defekter Teile in-
nerhalb der Garantie verlangert keinesfalls die gesamt
Garantiezeit des Gerates. Alle wéhrend der Garantiezeit in-
standgesetzten oder ausgetauschten Teile oder Baugruppen
werden mit einer Garantiedauer ausgeliefert, welche der
restlichen Garantiezeit des Original-Bauteils entspricht.

Ausgeschlossen von der Garantie sind Schaden, die
von folgenden Faktoren verursacht werden:
e Nichtbeachtung der im Handbuch enthaltenen Anwei-
sungen und Vorschriften.
e Das Produkt wurde zu einem anderen Zweck verwendet
als beschrieben.
e UnsachgemaBe Verwendung, nicht erlaubte Umweltbe-
dingungen.
Uberlastung.
Normaler Verschlei3.
Nicht autorisierte Anderungen am Gerét.
Von nicht autorisiertem Personal durchgefiihrte Repa-
raturen oder Wartungsarbeiten.
Verwendung von nicht originalen Ersatzteilen.
e Unzureichende bzw. falsche Reinigung oder Wartung
e Schaden an den Lagern durch mangelnde Schmierung
oder falsche Montage.
e Schaden am Motor durch falsche Handhabung wahrend
der Installation.

Ferner sind alle VerschleiBteile und Betriebsmittel von der
Garantieleistung ausgeschlossen, wie z.B. Schmierfette und
Passfedern.

Kleinere Mangel (Kratzer, Verfarbungen) kénnen auftreten,
beeintrachtigen aber nicht die Leistungsfahigkeit des Ge-
rates und werden deshalb nicht durch die Garantie abge-
deckt.

Wir haften nicht flir Kosten, Schaden oder direkte bzw. indi-
rekte Verluste (einschlieBlich eventueller Gewinn-, Vertrags-
oder Herstellungsverluste), die von der Benutzung des Ge-
rates oder von der Unmdglichkeit, das Gerat zu benutzen,
verursacht wurden.

Garantieleistungen
Die Garantieleistung erfolgt an unserem Standort bzw. am
Standort einer von uns autorisierten Servicestelle.

Die defekten innerhalb der Garantie getauschten Teile, ge-
hen automatisch nach abgewickeltem Austausch in unseren
Besitz Uber.

8. Konformitatserklarung

Wir, die
Rotek Handels GmbH

Handelsstrasse 4
A-2201 Hagenbrunn

erklaren hiermit, dass dieser Asynchronmotor in
der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung
den einschlagigen, grundlegenden Anforderungen
entspricht, welche in folgenden EG Richtlinien und
deren Anderungen festgelegt sind:

73/23/EWG

93/68/EWG
Fir die Konformitatsbewertung wurden folgende
harmonisierte Normen herangezogen:

EN 50081-1
EN 50082-1

Fax.: DW 50
EMail: office@rotek.at

http://www.rotek.at

( Robert Rernbdck, Geschaftsfuhrer )
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Rotek Handels GmbH

Handelsstrasse 4
2201 Hagenbrunn
Osterreich

T: +43 (2246) 20791-0
F: +43 (2246) 20791-50

http://www.rotek.at




